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Gyrodyne UAV JM-01
PRZEZNACZENIE

Bezzatogowy aparat latajgcy JM-01 przeznaczony jest do
wykonywania misji inspekcji infrastruktury liniowej i
punktowo-liniowej takiej jak napowietrzne linie
energetyczne, linie kolejowe, rurociagi, farmy wiatrowe itp.

DANE TAKTYCZNO-TECHNICZNE

Bezzatogowy aparat latajgcy JM-01 w uktadzie
konstrukcyjnym zyrodyny jest zoptymalizowany do zadan
wymagajgcych zaréwno wykonywania zawiséw oraz
manewréw $migtowcowych nad punktami i jak i lotu
poziomego pomiedzy nimi. Zyrodyna w trybie lotu
pionowego lata jak S$migtowiec — site nosng wytwarza
napedzany wirnik gtéwny, a role wirnika ogonowego
przejmuje jeden z napedéw marszowych na skrzydle. W

PURPOSE

Unmanned aerial vehicle JM-01 is best s uited for inspection

missions of linear and point-linear infrastructure f.e.: aerial
power lines, gas pipes, railways and wind farms.

TACTICAL AND TECHNICAL SPECIFICATIONS

Unmanned aerial vehicle JM-01 in gyrodyne configuration is
optimized for tasks requiring both vertical hovering flight over
a point and horizontal flight between them. Gyrodyne in
vertical mode flies like a helicopter — lift force is generated
by motor-driven rotor. Instead of tail rotor, JM-01 uses one
of its horizontal drives. In horizontal mode, JM-01 is
propelled by both horizontal drives and the main rotor is
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trybie lotu poziomego JM-01 dziata jak wiatrakowiec ze
skrzydtami — naped do lotu zapewniajg napedy marszowe
na koncach skrzydet a site nosng generuje wirnik nosny

obracajacy sie swobodnie dzieki zjawisku autorotacji oraz
skrzydta

freewheeling like in a gyrocopter, providing lift along the
wings.

Distinctive feature of JM-01 is high energy efficiency,
enabling long horizontal flight and hover. Counter-rotating
propellers at wing tips reduce the lift-induced drag of the

wing. Efficiency of hovering flight is increased by reducing
Wyrdzniajagcg cechg JM-01 jest wysoka sprawno$¢ energetyczna, pozwalajgca na diugotrwaly lot poziomy oraz the horizontal wing area using large, 90° flaps.
zawis. Zastosowanie przeciwbieznych napedow marszowych na koncach skrzydet zmniejsza opér indukowany

skrzydta. Sprawnosé zawisu jest zwiekszona przez mozliwos¢ wychylenie klap o 90 stopni.
2. Autogyro-Airplane climbing
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1. Vertical take-off
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Masa wiasna:
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4. Autogyro-Airplane cruising 10-15 m/s

500m segment up to 15 times
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5. Vertical landing
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Masa startowa:

Moc silnikéw:
Srednica wirnika:
Maksymalna predkosc¢:

Zasieg przy predkosci optymalnej 15m/s:
Dtugotrwatos¢ zawisu:

Prace nad Bezzatogowym Aparatem Latajgcym JM-01 zostaly w cafoSci zrealizowane przez Stowarzyszenie B4 przy wsparciu
finansowym w ramach SRODKOW EUROPEJSKIEGO FUNDUSZU ROZWOJU REGIONALNEGO W RAMACH REGIONAL-

13 kg (bez tadunku i akumulatoréw)

25 kg

5kW (wirnik gtowny) + 2x 2kW (napedy marszowe)

2,5m

25 m/s (90 km/h)
90 km

45 minut

NEGO PROGRAMU OPERACYJNEGO WOJEWODZTWA PODKARPACKIEGO NA LATA 2014-2020

Kontakt w sprawie oferty:

cbr@b4.orqg.pl; info@b4.org.pl
tel. +48 739 219 785

2. Autogyro-Airplane climbing
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4. Autogyro-Airplane cruising 10-15 m/s
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' 3. Helicopter maneuvers and hover /
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5. Vertical landing
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500m segment up to 15 times

Empty mass:

MTOW:

Engine power:

Rotor diameter:

Max speed:

Range at 15 m/s speed:
Hover duration:

13 kg (without payload and battery)
25 kg

5 kW main rotor + 2x 2kW horizontal drives
2.5m

25 m/s (90 km/h)
90 km

45 min

JM-01 UAV was developed by Stowarzyszenie B4 with financial support of EUROPEAN UNION’S EUROPEAN REGIONAL
DEVELOPMENT FUND BY REGIONAL OPERATIONAL PROGRAMME OF THE PODKARPACKIE VOIVODESHIP
Contact us at:

cbr@b4.org.pl; info@b4.org.pl
tel. +48 739 219 785
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